
AGV仕様や走行環境から、

計算に必要なパラメータを

入力してください。

選定可能な車輪付きモータを

自動で表示します。

選定可能モータを搭載したAGVの

許容総重量を確認できます。

・AGV耐荷重

モータ耐荷重の80%×総車輪数より
算出した値

・連続走行(登坂)可能な総重量

定格トルクによる推進力と、走行抵抗
力がつりあうときの総重量

搬送方法が「積載」の場合、値の小さい方を許容総重量として選定します。

搬送方法が「牽引」の場合、「連続走行可能な総重量」を許容総重量とします。

性能線図内にAGV仕様がプ
ロットされます。

2つの線図で、プロットが内側に
あるモータを選定可能と判断し
ます。

10秒以上連続で登坂する場合は、

この値が許容総重量となります。

※選定には考慮されていません。

電源電圧、出力等から、選定対象を限定できます。

対称外となったモータは、性能線図に描画されません。

2024/8/21作成車輪付きモータ選定フォームの説明
入力パラメータより

2種類の性能線図が描画されます。
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